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A SZTAKI Mérnoki és Uzleti Intelligencia Kutatélaboratérium

NYARI SZAKMAI GYAKORNOKI PROGRAM

Munkavégzés helye: SZTAKI Mérnoki és Uzleti Intelligencia Kutatdlaboratérium

A SZTAKI-rél roviden:

A Szamitastechnikai és Automatizalasi Kutatointézet (SZTAKI) az orszag legnagyobb és
legsikeresebb informatikai kutatdintézete. A SZTAKI az informatika, az
informacidtechnoldgia, szamitastudomany és rokonterdletei tudomanyanak szakmai
mUhelye.

A SZTAKI gyakornoki programia:

A SZTAKI kiemelt hangsulyt fektet a jové kutatdinak, fejleszté mérnokeinek kinevelésére,
valtozatos projektmunkakat, mentorokat, eszkozoket kinalunk megegyezés szerinti rugalmas
munkarendben. Elkotelezettek vagyunk az irant, hogy a leendd szakemberek minél
magasabb mindségl és a piaci igényekhez jobban igazodd képzést kapjanak. Tobb hazai
egyetemmel allunk szoros kapcsolatban, hogy ismereteinket, kutatas-fejlesztési
tapasztalatainkat atadjuk a hallgatéinknak. A Gyakornoki Program soran a hallgatok
fejleszthetik a felhivasban szerepld téma elsajatitasat és a gyakorlatban valé megismerését.

A fogadd részleg: Mérnoki és Uzleti Intelligencia Kutatélaboratérium

Munkavégzés helye: SZTAKI, Lagymanyosi utcai épulet, Budapest, XI. kerulet

Jelentkezés médja: Onéletrajzzal, a gyakornoki idékeret megadasaval, elektronikus Gton
Nacsa Janos témavezetd részére a nacsa.janos@sztaki.nu valamint ,cc’-ben a hr@sztaki.hu
e-mail cimen..
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Mobilrobotra szerelt kollaborativ robotkar felkészitése pakolasi feladatokra

A fejlesztési kornyezet egyedi fejleszési mobilrobotra szerelt UR5-0s ipari robotkar,
amelyet sajat robot nyelvén (~Python) lehet alapszinten programozni, de kés8bb a
SZTAKI sajat fejlesztés( Java kdrnyezetében kell a feladatot megoldani.

Jelen nyari gyakorlat feladata, hogy a robotkarral egy off-line mdodon specifikalt
tobbszintes alakzatot felépitsunk a mobilroboton szallitott fa téglak segitségével.

Feladatok:

- Megfelel6 modell felépitése,

- Az alakzat megadas kidolgozasa, specifikalasa,

- Az épitési korlatok (munkatér, épitési méret stb. meghatarozasa,

- Atéglaknak a taroldbol torténd ki-bevételének a robotos betanitasa,

- Akész alakzat alapjan a miveleti sorrendet meghatarozdé modul illesztése
- Bemutathatd demonstracio elkészitése

SzUkséges elGismeretek:

e alapszintl angol nyelvtudas
e szoftver (Java, Python) fejlesztési tapasztalatok
e robotprogramozasi tapasztalat elényt jelent, de nem feltétel

A sikeres gyakorlat utan lehet6ség van a munka tovabbfejlesztésére pl. TDK munka
keretében.

Munkavégzés helye: SZTAKI, Lagymanyosi utcai épulet, Budapest, XI. kertlet,

Jelentkezés modja: Onéletrajzzal, a gyakornoki id6keret megadasaval, elektronikus Uton
Nacsa Janos témavezetdé részére a nacsa.anos@sztaki.hu valamint ,cc’-ben a

hr@sztaki.hu e-mail cimen.
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